TECHITIAKERS ®

PRODUTOS PARA AUTOMACAO

EASY SERVO DRIVER
ES-DS08

DESCRICAO

O ES-D508 é um Easy Servo Driver que opera com tensao entre 20 a 45 VDC e
corrente de saida de 0.5 a 8.0A. Ele pode operar o Easy Servo Motor ES-M32320
com malha fechada em tempo real.

Baseado na tecnologia de Processamento de Sinal Digital DSP (Digital Signal
Process) e um avangado algoritmo de controle, a combinagdo do Easy Servo
Driver com o Easy Servo Motor proporcionam caracteristicas Unicas de
funcionamento, unindo a praticidade dos motores de passo com excelente
performance de controle e movimentacao dos Servo Motores.

Quando o Easy Servo Driver ES-D508 é implementado com um Easy Servo Motor
Leadshine da linha ES-M, ndo é necesséria a configuragdo dos parametros de
controle na maioria das aplicacdes. Por padrao o ES-D508 vem de fabrica com o
auto-tunnig habilitado e com 4000 pulsos por revolucao (quantidade necesséria
de pulsos para que o motor complete uma volta). Com o ProTurner (software
de configuragdo da Leadshine), é possivel alterar a resolu¢do do passo por
revolugdo, os parametros de ganho do loop de corrente e posicdo, o percentual
de corrente estéatica, entre outras configuragdes.

CARACTERISTICAS
e Controle por pulso e direcéo;
e Malha fechada, sem perda de sincronizagcdo do movimento;
e Alta rigidez na parada e overshooting reduzido;
e Significante reducdo no aquecimento do motor;
* Movimento suave com baixo ruido;
® Resposta rapida sem atraso e baixo tempo de estabilizagao;
® Sem perda de passo;
* Plug & Play, sem necessidade de parametrizacdo na maioria dos casos;
e Entradas de controle de pulso, diregdo e enable isoladas (PNP e NPN).

ESPECIFICAGOES ELETRICAS

PARAMETRO MINIMO TIiPICO MAXIMO UNIDADE
Tens&o de alimentacao 20 42 50 VDC
Corrente de saida 0.5 - 8.0 A (pico)
Frequéncia de entrada de pulso 0 - 200 kHz
Corrente do sinal légico 7 10 16 mA
Resisténcia de Isolacédo 500 - - MQ

AMBIENTE DE OPERAQAO

Ventilacdo Natural ou forcada
Ambiente Evitar poeira, liquidos e gases corrosivos
Temperatura do ambiente 0°C a 50°C
Humidade relativa 40% a 20%
Temperatura de operacao 70°C (méximo)
Temperatura de armazenamento -20°C a 65°C
Peso 280g
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ESPECIFICAGOES MECANICAS
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EASY SERVO DRIVER
ES-DS08

CONECTORES

O Easy Servo Driver ES-D508 tem trés conectores: um para sinais de controle, outro
para feedback do encoder e mais um para alimentacdo e conexdo dos motores.

PINO NOME
1 PUL +
2 PUL -
3 DIR +
4 DIR -
5 ENA +
6 ENA -
7 ALM +
8 ALM -

I/0

O

DESCRICAO

Sinal de Pulso: No modo de Pulso e Direcéo, essa entrada
representa o sinal de pulso. Cada borda de subida
(configuravel) é considerada um pulso.

No modo CW e CCW, essa entrada representa o sentido
horario (CW), ativa em ambos os niveis, alto e baixo.

E considerado nivel alto de 4-5V e nivel baixo de 0-0.5V.
Para uma resposta mais confiavel, a largura do pulso deve
ser maior que 2.5uS (config. em 200kHz) ou 1uS (config. em
500kHz).

*Para controladores de 12V e 24V deve ser adicionado um
resistor em série de 1kQ e 2kQ respectivamente. O mesmo se
aplica para os sinais de direcao e enable.

Sinal de Direcdo: No modo de Pulso e Diregdo, essa entrada
define o sentido do giro do motor: O - horério e 1 - anti-
horario (configuravel).

No modo CW e CCW, essa entrada € o sentido anti-horéario
do motor (CCW), ativa em ambos os niveis alto e baixo. Para
uma resposta de movimento mais confiavel, o sinal de DIR
deve estar a frente do sunal de PUL por pelo menos 5S. E
considerado nivel alto de 4-5V e nivel baixo de 0-0.5V.

Sinal de Enable: Usado para habilitar ou desabilitar o driver.
Nivel baixo deixa o driver habilitado, quando nao utilizado
pode ser deixado desconectado. O nivel de sinal alto/baixo
para ativar essa entrada pode ser configurado via software.

Sinal de Alarme: Sinal de saida NA (configurével para NF).
Ativado quando ocorre sobretensdo, sobrecorrente ou erro
de posicao. Essa saida pode suprir até 100mA a 5V.
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CN2 - FEEDBACK DO ENCODER - HDD15, 15 PINOS, FEMEA

PINO NOME I/O DESCRICAO
1 EA+ | Entrada A+ do encoder
2 EB+ I Entrada B+ do encoder
3 EGD /O Comum OV
6 FG - Terminal de terra
11 EA- | Entrada A- do encoder
12 EB- | Entrada B- do encoder

Saida de +5V para o encoder, corrente
& vDC O maxima de 100mA.

ALIMENTAGAO E CONEXAO PARA O MOTOR

PINO NOME I/O DESCRIGCAO
1 U O  Fase U do motor
2 V O  Fase V do motor

W O  Fase W do motor

Polo positivo da fonte de alimentacao,
20 a 45VDC, é recomendado deixar uma

4 IR | faixa de seguranca para back EMF e
flutuacoes.

5 GND GND Polo negativo da fonte, OV.

EASY SERVO DRIVER
ES-DS08

PORTA DE COMUNICACAO RS232

E utilizada para configurar a corrente de pico, micro passo, nivel ativo
dos sinais de entrada e saida, parametros de loop de corrente e anti-
ressonancia.

ALIMENTAGAO E CONEXAO PARA O MOTOR

PINO NOME I/0 DESCRICAO

1 NC - Nao conectado

2 +5V O Saida +5V

3 TxD O Transmissor RS232

4 GND GND  Terra

5 RxD | Receptor RS232

6 NC - Nao conectado

CHAVES TIPO DIP
FUNCAO ON OFF

SW1 Direcédo padrao* Horario Anti-Horario
SWe Auto teste Auto teste esta ativo Auto teste esta inativo

* O sentido do giro do motor esté relacionado ao nivel I6gico da entrada

DIR.
INDICADORES
PRIORIDADE NUMERO DE PISCADAS CAUSA
1° _H ) | Sobrecorrente
2° m | 1 Sobretensio

30 [y

ML M Erro de posicdo
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EASY SERVO DRIVER

ES-D508
CABLEG-BMXMX
PINO 10
PINO 15 PINO 5 L 5 HOD1S, Male PINO 6 PINO 1
CONTROLE DE CORRE NTE oI A HODIS, Female ) Mk PNOII o oS
A corrente no motor sera ajustada automaticamente de acordo com a "‘NO'5 5|
~ .y . @
carga ou com a relacao entre o estator e o rotor. O usuario pode configurar i | PINO 10
a corrente pelo software de parametrizacdo. Os parametros configuraveis, A: HDD15 B: HDD15
incluindo a corrente de loop fechado, corrente estatica, resolucdo do Fémea OR Macho  NOME DESCRICAO
encoder e micro passo podem ser ajustadas via software. Existem outros PINO DO FIO PINO
parametros de PID para loop de corrente ja ajustados de fabrica que nao
precisam ser configurados. Preto ! EAY Canal A+
2 Vermelho 13 VDC Entrada da alimentacéo (+5V)
Branco 3 GND  Aterramento da alimentacao (+5V)
CONECTORES DO CABO DO ENCODER
11 Amarelo 2 EB+ Canal B+
PINO NOME CORDOFIO /0 DESCRIGAO CONECTOR 12 Verde 12 EB- Canal B-
1 EA+ Preto O Canal de saida A+ 13 Azl T EA- Canal A-
2 VDC Vermelho I Entrada de energia +5V HDD15 MACHO
3 GND Branco GND Aterramento ; - CABLEH-RZXMX
11 EB+ Amarelo O Canal de saida B+ .. A St -
12 EB- Verde O Canal de saida B- o . % = | e
13 EA- Azl O  Canal de saida A- mﬁm — o—mm 16 %
A B -
NOME DESCRICAO
O cabo de encoder deve ser conectado entre o driver e PINO CORDO FIO
' o motor. A conexao ndo pode ser realizada entre a eles 1 Aazul v Fase do motor V
® diretamente. 2 Vermelho U Fase do motor U
3 Preto Fase do motor W
4 Amarelo / Verde NC Sem conexao
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EASY SERVO DRIVER

ES-DS08

~ re
CONEXOES TIPICAS
CONTROLADORA ES-D308
Passo 4‘: ';' |7 Cabo de encoder
| <=
Diregdo —E — ;lﬂﬁ A @
R
1
Habilia—{ > | ]i%g A
R
v amarelo/verde desconectado
‘[b R vCe
1 20 a45VCC. E recomendado
4 H‘% 2 GND deixar margem para flutuagio
3+ ¢ back EMF.

Se o sinal da controladora = 5V, resistores ndo sdo necessarios.

Se o sinal da controladora = 12V, um resistor de 1kQ é requerido.
Se o sinal da controladora = 24V, um resistor de 2kQ é requerido.

CONFIGURACAO NPN
Controladora Driver
PUL+
VCC o V\W\—
R — *4{
PUL-
PUL © DIRE
¢ NN—
R — %;{
DR o DIR-
ENA+
R T %;{
Erl o ENA-
CONFIGURAGAO PNP
Controladora Driver
UL © ’\N\,PUH
. :?;{
PUL-
DIR © 'VV\/DIR+
A :?;{
DIR-
ENA O AANENAE
: :?5{
GND o|-8—ENA-
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PARAMETROS CONFIGURAVEIS VIA SOFTWARE

EASY SERVO DRIVER
ES-DS08

VALOR ~ Esse pardmetro determina a corrente
NOME PADRAO ALCANCE DESCRIGAC Corrente em dindmica maxima, ou seja, quando o
L Ganho proporcional. A corrente loop fechado 100% 1-100 motor esta emompv!mento. Valores .
corante K 1000 0-65535  aumenta mais réapido, porém pode abaixo de 100% limitam o torque maximo
P aumentar a vibracéo e o ruido. do motor.
Loob de . Define o tempo de espera para o driver
corante Ki 200 0-65535  Ganho integral. l—igﬁz el 1000ms 1-65535  entrar no modo de strandby quando néo
ha pul trada do driver.
Looo de Valores altos reduzem a vibragdo em . i sos'r?a en .ra a dodrver
P 256 0-1024  velocidades médias mas a corrente do Filtro de 0 0-1 0 - Desabilita o filtro de pulsos.
corrente Kc motor cai rapido. pulsos 1 - Habilita o filtro de pulsos.
Loop de . | Tempo de Quanto maior o valor, mais suave o
posicio Kp 2500 0-65535  Ganho proporcional da posigao. filtrop 25600us 0-25600 mpvimento, pc~>rém, aumenta o delay até
.y o B atingir a posic¢ao.
Loop de Elimina o erro do loop de posicéo . -
posicio Ki 500 0-65535 quando o motor esta parado. 4 0 - O.drlver é habilitado com 5V nos ter-
L q Nivel do sinal 1 0-1 minais de Enable.
N eKd 200 0-1000  Reduz o overshoot da posicao. de "habilita” 1 - O driver é habilitado com OV nos ter-
posicao minais de Enable.
LoopfjeK " 30 0-100 Compepsaodeny enislocopandge 0 - Alta impedancia entre os terminais do
POSIcag Ry onpton Nivel do sinal 1 0-1 alarme quando o driver entra em erro.
Pulsos por 4000 200-65535 Quahtidade de pulsos que o driver do alarme 1 - Baixa impedéancia entre os terminais
revolugdo precisa receber para dar uma volta. do alarme quando o driver entra em erro.
Resolucédo do ~ Modo de 0 - Pulso + Direcdo
4000 200-65535 Resol der. - ¢
encoder esolugao encoder Pulso 0 0-1 1 - Pulso + Pulso (CW / CCW)
Limite de erro dQUfgrjdo a difergnga entre| a posicao Borda do 0 01 0- At?va na borda de subigla.
de posicio 1000 1-65535 efinida e a posicao atual supera esse Pulso 1 - Ativa na borda de descida.
valor, o driver entra em erro. Diregdo do 1 01 0 - Sentido de giro anti-horério.
Esse paréametro afeta o torque do motor 1- Sentido de giro horario.
motor quando ele estéa parado. Isso L )
Corrente 40% 0-100 também determina a acorrente quando Largura da O - A frequéncia maxima de pulsos é
estatica ° o motor volta a trabalhar. A corrente Lends 6o 0 0-1 limitada a %OOI_(HZ' o )
méxima do driver & multiplicada por pulso 1' - A frequéncia maxima de pulsos é
esse valor. limitada a 500kHz.
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